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@ Vorrichtung zum Prufen der Glatte von Fu&boden 

(§) Die Vorrichtung zum Prufen der Glatte von Fu&boden (5), 
umfaEt ein sich uber einen Gleitschuh (4) auf dem Boden 
abstutzendes Schleppgewicht (L), eine die Grofie des 
Schieppwiderstands und damit des Gleitreibungskoeffizien- 
ten u bei horizontaler Vorbewegung des Schleppgewtchts 
feststellende MeRvorrichlung und eine die jeweiligen Reib- 
werte anzeigende Me&wertanzeigevorrichtung, die zusam- 
men mrt der MeSvorrichtung in einem gemeinsamen Vor- 
richtungsgehause (1) angeordnet ist. Einwandfreie Me&er- 
gebnisse werden trotz baulich einfacher Ausfuhrung da- 
durch erzielt, daB das Vorrichtungsgehause (1) fahrbar 
ausgebildet ist, einen mit Antriebsradern gekoppelten An- 
triebsmotor (29) aufweist und mit einem Teil seines Ge- 
wichts das den Gleitschuh (4) beaufschiagende Schleppge- 
wicht (L) bildet. Dabei steht der Gleitschuh mit der MeBvor- 
richtung in einer sie beaufschlagenden Koppelbeziehung 
■ steht. 
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Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrichtung zum 
Priif en der Glatte von FuBbdden, mit einem sich uber 
einen Gleitschuh auf dem Boden abstQtzenden Schlepp- 
gewicht einer die GrdBe des Schleppwiderstands und 
damit des Gleitreibungskoeffizienten bei horizontaler 
Vorbewegung des Schleppgewichts feststellenden MeB- 
vorrichtung und einer die jeweiligen Reibwerte anzei- 
genden MeBwertanzeigevorrichtung, die zusammen mit 
der MeBvorrichtung in einem gemeinsamen Vorrich- 
tungsgehause angeordnet ist 

Eine solche Vorrichtung gibt die Moglichkeit insbe- 
sondere in Krankenhausern, Schulen, Sporthallen, Bu- 
ros, Kuchen und Kaufhausern den Reibungskoeffizien- 
ten der Bodenoberflache und damit die Trittsicherheit 
von FuBboden zu ermitteln. Aufgrund des MeBergeb- 
nisses konnen die Gefahr von Rutschunfallen senkende, 
vorbeugende MaBnahmen getroffen, insbesondere Ge- 
baude-Reinigungsunternehmen in die Lage versetzt 
werden, das fur die Bodenbehandlung jeweils optimale 
Reinigungsmittel f estzustellen und einzusetzen. 

Bei einer bekannten Vorrichtung dieser Art (DE-GM 
72 07 352) steht das Schleppgewicht mit der MeBvor- 
richtung in dem von Hand zu haltenden Vorrichtungs- 
gehause uber ein Schleppseil in Verbindung. In Abhan- 
gigkeit von der Schleppkraft, die ihrerseits von dem 
Reibwiderstand des zu Oberprufenden FuBbodens ab- 
hangt, wird fiber das Schleppseil die MeBvorrichtung 
beauf schlagt die ihrerseits die Anzeige der MeBwertan- 
zeigevorrichtung herbeifuhrt Diese bekannte Vorrich- 
tung ist umstandlich zu handhaben, da eine einwandfreie 
Messung des Schleppwiderstands eine etwa horizontale 
Fuhrung des Schieppseils zum mit dem Gleitschuh eine 
f este Baueinheit bildenden Schleppgewicht voraussetzt 
Das Vorrichtungsgehause ist bei der Priif ung der Glatte 
von FuBboden folglich zur Zugkraftbeaufschlagung des 
Schlcppgewichts uber das Schleppseil dicht uber dem 
FuBboden zu halten und zu fuhren. Dies setzt eine ge- 
buckte Haltung der die Vorrichtung bedienenden Per- 
son voraus, was wiederum das laufende Ablesen der 
vom jeweiligen Ort abhangigen jeweiligen MeBwerte 
sehr erschwert Da sich bei Fuhrung des Vorrichtungs- 
gehauses durch die Bedienungsperson zwangslaufig Ab- 
standsanderungen zum FuBboden hin nicht venneiden 
lassen, ergeben sich aus der daraus resultierenden wech- 
selnden Winkellage des Schieppseils MeBwertverfai- 
schungen. Schwankende MeBwerte sind jedoch auch 
auf die Tatsache zuriickzuf uhren, daB die Bedienungs- 
person nicht in der Lage ist das Schleppgewicht mit 
konstanter Geschwindigkeit uber den FuBboden zu Zie- 
hen. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, die Vor- 
richtung der eingangs genannten Gattung so weiter aus- 
zugestalten, daB auf einfache, bequeme und dennoch 
sichere Weise einwandfreie MeBwerte gewonnen wer- 
den konnen. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB im wesentli- 
chen dadurch gel6st daB das Vorrichtungsgehause f ahr- 
bar ausgebildet ist, einen mit Antriebsradern gekoppel- 
ten Antriebsmotor aufweist und mit einem Teil seines 
Gewichts das den Gleitschuh beaufschlagende Schlepp- 
gewicht bildet, und daB der Gleitschuh mit der MeBvor- 
richtung in einer sie beaufschlagenden Koppelbezie- 
hung steht ZweckmaBigerweise findet ein Antriebsmo- 
tor Anwendung, dessen Drehzahl einstellbar ist und der 
die Einhaltung einer vorbestimmten Fahrgeschwindig- 
keit sicherstellt Auf diese relativ einfache Weise ist mit 
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geringem Aufwand die Erzielung aussagekraftiger 
MeBwerte sichergestellt 

An dieser Stelle ist zu erwahnen, daB bereits eine ein 
dynamisches Messen des Reibungskoeffizienten ermog- 
5 lichende Prufvorrichtung abweichender Gattung be- 
kannt ist, die ebenfalls bereits ein fahrbares Vorrich- 
tungsgehause mit einem Antriebsmotor aufweist Diese 
Vorrichtung bendtigt jedoch eine gesondert angetriebe- 
ne, vertikal gelagerte Welle, an deren unterem Ende 
io eine der Reibwiderstandsermittlung dienende Gleit- 
scheibe festgelegt ist Ober diese Gleitscheibe stutzt 
sich die Vorrichtung teirweise auf dem Boden ab. Ande- 
rungen der Stromaufnahme fur den Gleitscheibenan- 
trieb dienen der Ermittlung des Gleitreibungskoeffi- 
15 zienten. Die Praxis hat gezeigt daB die Genauigkeit 
einer derartigen MeBmethode sehr zu wttnschen ubrig 
laBt Von Nachteil ist ferner der grdBe bauliche Auf- 
wand aufgrund der Notwendigkeit einen gesonderten 
zusatzlichen Antrieb fur die Gleitscheibenwelle vorzu- 
20 sehen. Bei dieser bekannten Prufvorrichtung ist zwar 
bereits eine MeBwert-Schreibeinrichtung vorgesehen; 
diese ist jedoch gesondert ausgefuhrt und steht mit dem 
fahrbaren Vorrichtungsgehause uber ein elektrisches 
Kabel in Verbindung. 
25 Man konnte nun daran denken, dem Gleitschuh der 
erfindungsgemaBen Vorrichtung ein der GroBe des je- 
weiligen Schleppwiderstands aquivalente elektrische Si- 
gnale lieferndes KraftmeBelement zuzuordnen, bei- 
spielsweise ein piezoelektrisches Element, das bei Be- 
30 aufschlagung entsprechende Spannungssignale liefert, 
die ihrerseits der MeBwertanzeigevorrichtung zugelei- 
tet werden. Dies ist zwar mit dem Vorteil verbunden, 
daB der Gleitschuh seine Position im Vorrichtungsge- 
hause praktisch unverandert beibehalt so daB auch das 
35 ihn beaufschlagende Schleppgewicht unverandert 
bleibt Die Verwendung eines derartigen KraftmeBele- 
ments setzt jedoch dann einen erhdhten Bauaufwand 
voraus, wenn eine laufende Aufzeichnung der jeweili- 
gen Reibwerte gewunscht ist; in diesem Fall bedarf es 
40 namlich eines vom Spannungssignal gesteuerten geson- 
derten Schreibstiftantriebs. 

Als wesentlich gunstiger hat es sich deshalb erwiesen, 
wenn der Gleitschuh im. Vorrichtungsgehause in dessen 
Langsrichtung entgegen Ruckstellfederwirkung rei- 
45 bungsarm verschiebbar gelagert und Ober einen eine 
Gleitschuhiangsbewegung in eine Querbewegung urp- 
setzcnden Hebelmechanismus mit einem Schreibstift 
gekoppelt ist und wenn im Vorrichtungsgehause ferner 
ein langs einer Papierabstutzbahn angetriebener Pa- 
so pierstreifen vorgesehen ist, mit dem der Schreibstift zu- 
sammenwirkt In diesem Fall bedarf es keines gesonder- 
ten Schreibstiftantriebs, urn ein laufendes MeBwerte- 
protokoll zu gewinnen. 
Die bei der erfindungsgemaBen Vorrichtung vorste- 
55 hend erwahnte Verlagerung des Gleitechuhs aus seiner 
Ausgangslage innerhalb des Vorrichtungsgehauses 
fuhrt allerdings zu einer Verringerung des ihn beauf- 
schlagenden wirksamen Schleppgewichts. 
Es hat sich nun gezeigt daB es keiner entsprechenden 
eo MeBfehlerkompensation mit aufwendigen Mitteln be- 
darf. Eine Verlagerung des Gleitschuhs ist namlich auf 
grdfiere Reibkrafte zuruckzufuhren, deren Oberwin- 
dung wiederum eine DrehmomentvergrOBerung des 
Antriebsmotors bedingt. Letztere fuhrt zwangslaufig zu 
65 einer zusatzlichen Beaufschlagung des Gleitschuhs im 
Sinne einer Gewichtserhdhung. ErfindungsgemaB laBt 
sich eine genaue selbsttatige Kompensation unter Aus- 
nutzung dieser Wirkungsrelationen dadurch erreichen, 
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daB der Radius der mit dem Antriebsmotor gekoppel ten 
Antriebsrader gleich der Wcgstreckc gewahlt ist, die 
der Gleitschuh beim Obergang von minimaler Reibung 
bis zu maximaier Reibung zurucklegt 

Als in konstruktiver Hinsicht besonders vorteilhaft 5 
hat es sich herausgestellt, wenn der an der Gehauseun- 
terseite im Abstand von den beiden Antriebsradern 
ebenfalls vorstehende Gleitschuh an einem im Gehause 
bewegbar abgestiitzten, mit dem Hebelmechanismus 
gekoppelten Schieber festgelegt ist, der unter der Ruck- 10 
stellfederwirkung steht 

Dabei hat es sich als in baulicher Hinsicht sehr gunstig 
erwiesen, wenn im Gehause in Langsrichtung zwei par- 
allel zueinander und mit gegenseitigem Abstand ange- 
ordnete Fuhrungsstangen angeordnet sind auf denen 15 
der Schieber fiber Linearkugellager abgestutzt ist 

Auf diese elegante Weise ist nicht nur eine reibungs- 
lose Schieberfiihrung gesichert, sondern auch eine opti- 
male Voraussetzung fur eine besonders einfache und 
dennoch effektive Erzeugung der Rfickstellfederwir- 20 
kung geschaffen, indem sich zwei schraubenwendelfor- 
mige Riickstellfedern vorsehen lassen, die jeweils eine 
der beiden Fuhrungsstangen umgeben und zwischen ei- 
nem jeweils das eine Ende der beiden Fuhrungsstangen 
erfassenden Gehausevorsprung und einer der beiden 25 
von den Fuhrungsstangen durchsetzte Bohrungen auf- 
weisenden Stirnseiten des Schiebers eingeschaltet sind. 

Eine besonders elegante Ausbildung des Hebelme- 
chanismus zur Umsetzung der Gleitschuhlangsbewe- 
gung in eine Querbewegung wird erzielt, wenn der He- 30 
belmechanismus einen um eine quer zur Schieberebene 
ausgerichtete, seitlich der Papierbahn angeordnete er- 
ste gehausef este Achse verschwenkbar gelagerten Aus- 
lenkhebel umfaBt, der mit einem quer zur Papiertrans- 
portrichtung praktisch fiber die Breite der Papierab- 35 
stOtzbahn verschiebbar gelagerten Schreibstifttrager 
gekoppeit ist, sowie einen Winkelhebel, der an der einen 
Seite des Schiebers um eine quer zur Schieberebene 
ausgerichtete zweite gehausefeste Achse verschwenk- 
bar gelagert ist und mit seinem einen Arm mit dem 40 
Schieber und mit seinem anderen Arm mit dem Aus- 
lenkhebel gekoppeit und so bemessen ist, daB der 
Schreibstift bei maximaier Verschiebung des Schiebers 
einen vollen Hub uber die Breite der Papierabstutzbahn 
ausffihrt 45 

Um die jeweilige Position des Gleitschuhs in Abhan- 
gigkeit vom Reibungskoeffizienten des FuBbodens der 
MeBwertanzeige zu fibermitteln, hat es sich als vorteil- 
haft erwiesen, wenn einfach ein dem Schieber zugeord- 
netes Potentiometer Anwendung findet, das mit der 50 
MeBwertanzeigevorrichtung in Verbindung steht Letz- 
tere ist in der Lage, den vom Potentiometer als MeB- 
wert gelieferten Spannungswert in an sich bekannter 
Weise z. B. in eine digitale Anzeige umzusetzen. Dabei 
ist das Potentiometer zweckmaBigerweise konzentrisch 55 
zu einer der beiden gehausefesten Achsen angeordnet 
und steht zur MeBwertanzeige mit seinem Schleifkon- 
takt mit der MeBwertanzeigevorrichtung in Verbin- 
dung. 

Als sehr gunstig hat es sich in weiterer Ausgestaltung so 
der Vorrichtung nach der Erfindung herausgestellt, 
wenn die Papierabstutzbahn im Gehause uber dem 
Schieber angeordnet ist und sich von einer verschwenk- 
bar gelagerten Papiervorratsrolle, die sich auf dem ei- 
nen Bahnende abstutzt, bis zu dem anderen Bahnende 65 
erstreckt, dem ein gehausestiraseitiger Papieraustritts- 
schlitz sowie ein Antrieb fur den Papierstreifen zuge- 
ordnet ist Auf diese baulich einfache Weise ist eine 
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laufende Protokollierung der MeBwerte fur eine im Be- 
darfsfall erforderliche spatere Beweisfuhrung gewahr- 
leistet 

Dabei hat es sich als vorteilhaft erwiesen, wenn der 
Papierstreifenantrieb eine den Papierstreifen an die Pa- 
pierabstutzbahn driickende Antriebsrolle umfaBt, der 
ein Antriebsmotor mit einstellbarer Drehzahl zugeord- 
net ist 

Als in konstruktiver Hinsicht gunstig stellte sich eine 
Ausfuhrung heraus, bei der uber der Papierabstutzbahn 
im Gehause ein sich quer zur Papierbahn erstreckender 
Fuhrungsstift zur verschiebbaren Abstutzung des 
Schreibstifttragers vorgesehen ist Auf diese Weise ist 
auch eine leichte Montage des Hebelmechanismus si- 
chergestellt 

Weitere Einzelheiten, Vorteile und Merkmale der Er- 
findung ergeben sich aus der folgenden Beschreibung 
und der Zeichnung, auf die bezOgiich der Offenbarung 
aller nicht im Text beschriebenen Einzelheiten aus- 
drucklich verwiesen wird Es zeigen: 

Fig. 1 eine sehr schematische Seitenansicht der Vor- 
richtung nach der Erfindung und 

Fig. 2 eine ebenfalls sehr schemadsche Obersicht 
uber die relative Anordnung der Hauptbauelemente der 
Vorrichtung im nicht naher veranschaulichten Vorrich- 
tungsgehause. 

Wie aus Fig. 1 ersichtlich, umfaflt die erfindungsge- 
maBe Vorrichtung ein Vorrichtungsgehause 1, in dessen 
vorderem Bereich koaxial nebeneinander Antriebsrader 
2 angeordnet sind Diese bestehen aus Metallzylindern 
mit Umfangsnuten zur Aufnahme von uber den Zylin- 
derumfang vorstehenden Gurnmiringen 3, vgL Fig. 2. 
Die Gummiringe 3 konnen abweichend von der zeich- 
nerischen Darstellung auch einen runden Querschnitt 
besitzen. In der ruckwartigen Vorrichtungshalfte ist ein 
ebenso wie die Antriebsrader 2 vom Gehauseboden 
nach unten ebenfalls durch eine Bodendffnung vorste- 
hender Gleitschuh 4 vorgesehen. Die gesamte Vorrich- 
tung ruht somit einerseits uber die Antriebsrader 2 mit 
den Gurnmiringen 3 und andererseits uber den Gleit- 
schuh 4 auf dem Fufiboden 5, dessen Reibungskoeffi- 
zient n gemessen wird Die Gewichtskrafte verteilen 
sich dementsprechend auf die drei Abstutzbereiche. Fur 
die Messung ist das Teilgewicht der Vorrichtung maB- 
gebend durch das der Gleitschuh 4 den Boden 5 mit der 
Kraft L beaufschlagt Bei Vorbewegung der Vorrich- 
tung uber die Antriebsrader 2 in Richtung des Pf eiles 6 
setzt der Gleitschuh 4 dieser Bewegung eine Wider- 
standskraft F entgegen. Bei absolut glatten Boden ist 
diese Kraft gleich Null; bei B5den mit hohen Reibwer- 
ten nahert sich diese Kraft dem Wert L Der Reibungs- 
koeffizient u, der das Verhaltnis F:L wiedergibt, nahert 
sich dann dem Wert 1. Boden mit einem Reibungskoeffi- 
zient uber 0.4 gelten als sicher; Boden mit einem Rei- 
bungskoeffizienten u < 03 gelten als unsicher. 

Zur Messung der Widerstandskraft F und damit des 
Reibungskoeffizienten ji bei horizontaler Vorbewegung 
des den Gleitschuh 4 bei dieser Ausfuhrungsform mit 
der Kraft L beaufschlagenden Schleppgewichts ist eine 
MeBvorrichtung vorgesehen, mit der der Gleitschuh in 
einer sie beaufschlagenden Koppelbeziehung steht Wie 
Fig. 2 zeigt, ist der Gleitschuh 4 im Vorrichtungsgehau- 
se 1 in dessen Langsrichtung entgegen Rttckstellfeder- 
wirkung reibungsarm verschiebbar gelagert Zu diesem 
Zweck ist dieser Gleitschuh an einem im Gehause be- 
wegbar abgestOtzten Schieber 7 festgelegt Dieser 
stutzt sich Uber Linearkugellager 8 auf zwei Fuhrungs- 
stangen 9 ab, die im Gehause 1 in Langsrichtung parallel 
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zueinander und mlt gegenseitigem Abstand angeordnet 
sind. ZweckmaBigerweise sind cincr dcr beidcn Fuh- 
rungsstangen 9 zwei Linearkugcllagcr 8 zugeordnet um 
ein Verkanten des Schieber 7 auszuschalten; die zwehe 
Fuhrungsstange benotigt lediglich ein Kugellager. Zur 5 
Erzeugung der RucksteUfederwirkung sind zwei schrau- 
benwendelformige Ruckstellfedern 10 vorgesehen, die 
jeweils eine der beiden FQhrungsstangen 9 umgeben. 
Sie sind zwischen einem jeweils das eine Ende der bei- 
den FQhrungsstangen 9 erfassenden Gehausevorsprung 10 
11 und einer 12 der beiden Stimseiten 12, 13 des Schie- 
bers 7 eingeschaltet Diese Stirnseiten 12, 13 des Schie- 
bers 7 weisen Bohrungen auf, die von den FQhrungs- 
stangen 9 durchsetzt sind 

In Fig. 2 ist schematisch der Gleitschuh 4 angedeutet, 15 
der sich an der Unterseite des Schiebers 7 durch die ihm 
zugeordnete Gehauseoffnung hindurch erstreckt Er 
kann je nach Bedarf mit einer Gummi-, Leder- oder 
Kunststoffauflage versehen sein, die fur die verschiede- 
nen Messungen gegeneinander austauschbar sind. Bei 20 
Bewegung der Vorrichtung in Richtung des Pfeiles 6 
kommt es zunachst zu einer starken Kompression der 
Ruckstellfedern 10, bis die Haftreibung uberwunden ist 
und der Gleitschuh 4 uber den Boden gleitet Das MaB 
der Kompression der Ruckstellfedern 10 und damit die 25 
jeweilige Position des Schiebers 7 innerhalb des Vor- 
richtungsgehauses 1 hangen bei Vorbewegung der Vor- 
richtung von den vorhandenen Reibungsverhaltnissen 
zwischen Gleitschuh 4 und FuBboden 5 ab und sind 
somit dero Reibungskoefftzienten u. proportional 30 

Um die Reibungsverhaltnisse gewissermaBen proto- 
kollarisch festhalten zu konnen, ist dem Schieber 7 und 
damit dem Gleitschuh 4 ein eine Gleitschuhlangsbewe- 
gung in eine Querbewegung umsetzender Hebelmecha- 
nismus 14 zugeordnet, uber den der Gleitschuh mit ei- 35 
nem Schreibstift 15 gekoppelt ist Im Vorrichtungsge- 
hause 1 ist ferner ein langs einer nicht dargestellten 
Papierstutzbahn angetriebener Papierstreifen vorgese- 
hen, mit dem der Schreibstift 15 zusammenwirkt Dieser 
Hebelmechanismus 14 umfaBt einen Auslenkhebel 17, 40 
der um eine quer zur Schieberebene ausgerichtete, seit- 
lich der Papierbahn angeordnete erste gehausefeste 
Achse 16 verschwenkbar gelagert ist Dieser Auslenk- 
hebel 17 ist mit einem quer zur Papiertransportrichtung 
praktisch Ober die Breite der Papierabstatzbahn ver- 45 
schiebbar gelagerten Schreibstifttrager 18 gekoppelt 
Ferner schiieBt der Hebelmechanismus 14 einen Win- 
kelhebel 19 ein, der an der einen Seite des Schiebers 7 
um eine quer zur Schieberebene ausgerichtete zweite 
gehausefeste Achse 20 verschwenkbar gelagert ist Die- 50 
ser Winkelhebel 19 ist mit seinem einen Arm 21 mit dem 
Schieber 7 und mit seinem anderen Arm 22 mit dem 
Auslenkhebel 17 gekoppelt Er ist dabei so bemessen, 
daB der Schreibstift 15 bei maximaler Verschiebung des 
Schiebers 7 einen vollen Hub uber die Breite der Papier- 55 
abstutzbahn ausfuhrt 

Zur MeBwertanzeige ist dem Schieber 7 ein mit der 
nicht n&her veranschaulichten MeBwertanzeigevorrich- 
tung in Verbindung stehendes Potentiometer 23 zuge- 
ordnet Wie aus Fig. 2 ersichtlich, ist das Potentiometer 60 
23 konzentrisch zu einer der beiden gehausefesten Ach- 
sen 16 bzw. 20, und zwar ZweckmaBigerweise zur Achse 
20 angeordnet Mit seinem Schleifkontakt steht das Po- 
tentiometer 23 mit der MeBwertanzeigevorrichtung in 
Verbindung. 65 

Die MeBwertanzeigevorrichtung ist ZweckmaBiger- 
weise in Form einer Flussigkristallanzeigevorrichtung 
ausgebildet, die uber dem Antriebsmotor 27 unter einer 
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Ausnehmung des Gehausdeckels gelagert ist und die 
vom Potentiometer 23 gemessenen Spannungswerte 
auf bekannte Weise in Digital-Zahlenwerte umsetzt und 
anzeigt 

Die nicht gezeigte Papierabstutzbahn ist im Gehause 
1 uber dem Schieber 7 angeordnet Sie erstreckt sich 
von einer nur schematisch angedeuteten, auf einer Ach- 
se 24 angeordneten Papiervorratsrolle 25, die mitsamt 
der Achse verschwenkbar gelagert ist und sich auf dem 
einen Bahnende abstiitzt, bis zu dem anderen Bahnende. 
Diesem ist ein gehausestirnseitiger Papieraustritts- 
schlitz sowie ein Antrieb fur den Papierstreifen zuge- 
ordnet Dieser Papierstreifenantrieb umfaBt eine den 
Papierstreifen an die Papierabstatzbahn druckende An- 
triebsrolle 26, die auf der Welle eines Antriebsmotors 27 
mit einstellbarer Drehzahl gelagert ist 

Wie Fig. 2 zeigt, ist uber der Papierabstutzbahn im 
Gehause 1 ein sich quer zur Papierabstutzbahn erstrek- 
kender Fiihrungsstift 28 zur verschiebbaren Abstfltzung 
des Schreibstifttragers 18 vorgesehen. 

Im Vorrichtungsgehause ist ferner der Antriebsmotor 
29 gelagert, der mit den Antriebsradern 2 uber Zahnra- 
der 30 gekoppelt ist Ebenso wie die tibrigen Vorrich- 
tungsteile bildet der Antriebsmotor 29 mit einem Teil 
seines Gewichts das den Gleitschuh 4 beaufschlagende 
Schleppgewicht Die Motordrehzahl ist ebenso wie die 
Laufzeit einstellbar. Auf diese Weise laBt sich die von 
der eifindungsgemaBen Vorrichtung zu (lberprufende 
FuBbodenstrecke vorbestimmen. 

Patentanspruche 

1. Vorrichtung zum Prflfen der Glatte von FuBbo- 
den (5), mit einem sich fiber einen Gleitschuh (4) auf 
dem Boden abstutzenden Schleppgewicht (L), einer 
die GrdBe des Schleppwiderstands und damit des 
Gleitreibungskoef fizienten u bei horizontaler Vor- 
bewegung des Schleppgewichts feststellenden 
MeBvorrichtung und einer die jeweiligen Reibwer- 
te anzeigenden MeBwertanzeigevorrichtung, die 
zusammen mit der MeBvorrichtung in einem ge- 
meinsamen Vorrichtungsgehause (1) angeordnet 
ist, dadurch gekennzeichnet, daB das Vorrich- 
tungsgehause (1) fahrbar ausgebildet ist, einen mit 
Antriebsradern gekoppelten Antriebsmotor (29) 
aufweist und mit einem Teil seines Gewichts das 
den Gleitschuh (4) beaufschlagende Schleppge- 
wicht (L) bildet, und daB der Gleitschuh mit der 
MeBvorrichtung in einer sie beaufschlagenden 
Koppelbeziehung steht 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Gleitschuh (4) im Vorrichtungsge- 
hause (1) in dessen Langsrichtung entgegen Ruck- 
steUfederwirkung reibungsarm verschiebbar gela- 
gert und uber einen eine Gieitschuhlangsbewegung 
in eine Querbewegung umsetzenden Hebelmecha- 
nismus (14) mit einem Schreibstift (15) gekoppelt ist 
und daB im Vorrichtungsgehause (1) ferner ein 
langs einer Papierstutzbahn angetriebener Papier- 
streifen vorgesehen ist, mit dem der Schreibstift 
(15) zusammenwirkt 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet daB der Radius der mit dem An- 
triebsmotor (29) gekoppelten Antriebsrader (2) 
gleich der Wegstrecke gewahlt ist, die der Gleit- 
schuh (4) beim Obergang von minimaler Reibung 
bis zu maximaler Reibung zurQcklegt 

4. Vorrichtung nach den Anspruchen 1 und 2, da- 
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durch gekennzeichnet daB der an der Gehauseun- 
terseite im Abstand von den beiden Antriebsradern 
(2) cbcnfalls vorstchende Gleitschuh (4) an einem 
im Gehause (1) bewegbar abgestQtzten, mit dem 
Hebelmechanismus (14) gekoppelten Schieber (7) $ 
festgelegt ist der unter der RQckstellfederwirkung 
steht 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet daB im Gehause (1) in Langsrichtung zwei 
parallel zueinander und mit gegenseitigem Abstand 10 
angeordnete Fuhrungsstangen (9) angeordnet sind, 
auf denen der Schieber (7) iiber Linearkugellager 
(8) abgestiitzt ist 

6. Vorrichtung nach den Ansprtichen 4 und 5, da- 
durch gekennzeichnet daB zur Erzeugung der 15 
Ruckstellfederwirkung zwei schraubenwendelfor- 
mige Ruckstellfedern (10) vorgesehen sind, die je- 
weils eine der beiden Fuhrungsstangen (9) umge- 
ben und zwischen einem jeweils das eine Ende der 
beiden Fuhrungsstangen erfassenden Gehausevor- 20 
sprung (11) und einer (12) der beiden von den Fuh- 
rungsstangen (9) durchsetzte Bohrungen aufwei- 
senden Stirnseiten (12, 13) des Schiebers (7) einge- 
schaltet sind. 

7. Vorrichtung nach einem der Ansp ruche 2 bis 6, 25 
dadurch gekennzeichnet, daB der Hebelmechanis- 
mus (14) einen urn eine quer zur Schieberebene 
ausgerichtete, seitlich der Papierbahn angeordnete 
erste gehausefeste Achse (16) verschwenkbar gela- 
gerten Ausienkhebel (17) umfaBt der mit einem 30 
quer zur Papiertransportrichtung praktisch iiber 
die Breite der Papierabstutzbahn verschiebbar ge- 
lagerten Schreibstifttrager (18) gekoppelt ist, sowie 
einen Winkelhebel (19), der an der einen Seite des 
Schiebers (7) um eine quer zur Schieberebene aus- 35 
gerichtete zweite gehausefeste Achse (20) ver- 
schwenkbar gelagert ist und mit seinem einen Arm 

(21) mit dem Schieber und mit seinem anderen Arm 

(22) mit dem Ausienkhebel (17) gekoppelt und so 
bemessen ist, daB der Schreibstift (15) bei maxima- 40 
ler Verschiebung des Schiebers (7) einen voilen 
Hub uber die Breite der Papierabstutzbahn aus- 
fuhrt 

8. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 7, 
dadurch gekennzeichnet, daB dem Schieber (7) ein 45 
mit der MeBwertanzeigevorrichtung in Verbin- 
dung stehendes Potentiometer (23) zugeordnet ist 

9. Vorrichtung nach den Ansprtichen 7 und 8, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Potentiometer (23) 
konzentrisch zu einer der beiden gehausefesten 50 
Achsen (16, 20) angeordnet und zur MeBwertanzei- 
ge mit seinem Schleifkontakt mit der MeBwertan- 
zeigevorrichtung in Verbindung steht 

10. Vorrichtung nach einem der Anspruche 2 bis 9, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Papierabstutz- 55 
bahn im Gehause (1) uber dem Schieber (7) ange- 
ordnet ist und sich von einer verschwenkbar geia- 
gerten Papiervorratsrolle (25), die sich auf dem ei- 
nen Bahnende abstutzt, bis zu dem anderen Bahn- 
ende erstreckt, dem ein gehausestirnseitiger Pa- 60 
pieraustrittsschlitz sowie ein Antrieb (26, 27) fur 
den Papierstreifen zugeordnet ist 

11. Vorrichtung nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet daB der Papierstreifenantrieb eine 
den Papierstreifen an die Papierabstutzbahn driik- 65 
kende Antriebsrolle (26) umfaBt der ein Antriebs- 
motor (27) mit einstellbarer Drehzahl zugeordnet 
ist 
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12. Vorrichtung nach einem der Anspruche 2 bis 1 1, 
dadurch gekennzeichnet daB fiber der Papierab- 
stutzbahn im Gehause (1) ein sich quer zur Papier- 
abstutzbahn erstreckender Fuhrungsstift (28) zur 
verschiebbaren Absttitzung des Schreibstifttragers 
(18) vorgesehen ist 
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